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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR Denominacion de los servomotores BTD

BTD - |2|- 0026 - |45 - | 230|- - 67 FD24 | K - | PA08| cA12 B

Conformidad normativa:
- = CE, UL, cUL (por defecto)

Conector senal:

- = conexion vertical, 12 pines (por defecto)
CA12 = orientacion hacia brida, 12 pines

CB12 = orientacion contraria a brida, 12 pines
CT12 = giratorio, 12 pines

Conector potencia:

- = conexion vertical, 8 pines (por defecto)
PA08 = orientacion hacia brida, 8 pines

PB08 = orientacion contraria a brida, 8 pines
PTO08 = giratorio, 8 pines

Transductor Realimentacion:
- = RESOLVER bipolar (por defecto)

Chaveta eje:
- =sin chaveta (por defecto)
K = chaveta DIN 6885

Freno estacionamiento:
- = sin freno (por defecto)
FD24 = freno de 24V CC

Clase IP:

- =PG5 (por defecto)

67 =1IP67

670V = IP67 junta torica Viton

Interfaz mecanica:
- = (por defecto) Consulte las dimensiones de brida y eje correspondientes a cada tamafo de motor

Tension CA motor:
230 = 200 VAC
400 = 330 VAC

Velocidad nominal motor:
30 = 3000 min™!
45 = 4500 min"

Par motor velocidad cero:
0026 = 0.26 Nm
0053 = 0.53 Nm
0074 =0.74 Nm
0095 = 0.95 Nm
0190 = 1.90 Nm
0325 =3.25Nm
0410 =4.10 Nm
0420 = 4.20 Nm
0630 =6.30 Nm
0860 = 8.60 Nm
1160 = 11.60 Nm
1490 = 14.90 Nm
1870 = 18.70 Nm
2730 =27.30 Nm

Tamaiio motor:
2 = tamafio 2
3 =tamafio 3
4 = tamafo 4
5 = tamafio 5

Serie BTD
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR

Denominacion de los servomotores BCR

BCR - |2|-|0020-|20)- | 230|- - 67 FD24 | K - | PAOS

CA12 B

Conformidad normativa:
- = CE, UL, cUL (por defecto)

Conector senal:

- = conexion vertical, 12 clavijas (por defecto)
CA12 = orientacion hacia brida, 12 clavijas

CB12 = orientacion contraria a brida, 12 clavijas
CT12 = giratorio, 12 clavijas

Conector potencia:

- = conexion vertical, 8 clavijas (por defecto)
PA08 = orientacion hacia brida, 8 clavijas

PB08 = orientacion contraria a brida, 8 clavijas
PT08 = giratorio, 8 clavijas

Transductor Realimentacion:
- = RESOLVER bipolar (por defecto)

Chaveta eje:
- =sin chaveta (por defecto)
K = chaveta DIN 6885

Freno estacionamiento:
- = sin freno (por defecto)
FD24 = freno de 24V CC

Clase IP:

- = IP65 (por defecto)

67 =1IP67

670V = IP67 junta torica Viton

Interfaz mecanica:
- = (por defecto) Consulte las dimensiones de brida y eje correspondientes a cada tamafio de motor

Tension CA motor:
230 = 200 VAC
400 = 330 VAC (350VAC sélo BCR8)

Velocidad nominal motor:

20 = 2000 min™!
30 = 3000 min™’!
45 = 4500 min”’
Par motor velocidad cero:
0020 =0.2 Nm 1350 = 13.5Nm
0040 = 0.4 Nm 1700 = 17.0 Nm
0060 = 0.6 Nm 1900 = 19.0 Nm
0065 = 0.65 Nm 2200 = 22.0 Nm
0080 = 0.8 Nm 2700 = 27.0 Nm
0130 =1.3Nm 2900 = 29.0 Nm
0250 = 2.5Nm 3200 = 32.0 Nm
0260 = 2.6 Nm 4000 = 40.0 Nm
0300 =3.0 Nm 0400 = 40.0 Nm (s6lo BCR8)
0530 =5.3Nm 0680 = 68.0 Nm (s6lo BCR8)
0660 = 6.6 Nm 0930 = 93.0 Nm (s6lo BCR8)
0750 = 7.5 Nm 1150 = 115.0 Nm (sélo BCR8)
1050 = 10.5 Nm
Tamaio motor:
2 = tamano 2
3 =tamafo 3
4 = tamano 4
5 =tamafio 5
6 = tamafo 6
7 =tamafio 7
8 = tamafio 8
Serie BCR
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR Servomotor sin escobillas BTD (densidad de par)

Los avanzados circuitos eléctricos y magnéticos que se emplean en esta serie de servomotores permiten mejorar la disipacion de
temperatura del motor y aumentar el par disponible en un bastidor de dimensiones minimas.

La serie BTD se fabrica en cuatro tamafios con numeracion consecutiva (del 2 al 5), correspondiente al tamafio de brida de unién
con los reductores.

Cada tamafio de brida proporciona varios valores de par obtenidos a partir de las distintas longitudes del motor. Gracias al volumen
reducido del motor se puede desarrollar un alto valor de par.

El nombre de la serie BTD corresponde a:
BTD = Brushless-Torque-Density (densidad de par sin escobillas)

Los tamafios de motor y brida que garantizan un amplio rango de par (0,26 + 27,5 Nm) son varios. Este amplio rango es la mejor
solucion ante cualquier requisito de aplicacion en el que las prestaciones tengan que adaptarse a volimenes reducidos.

= Velocidad Par a velocidad cero Densidad de par
Tamafio [min‘1] [Nm] [Nm/dm?]
2 55 4500 0,26 0,53 0,74 0,95 34
3 86 3000 0,95 1,9 3,25 4,2 4,2
BTD
4 98 3000 4,1 6,3 8,6 - 52
5 142 3000 11,6 14,9 18,7 27,3 5,6
5
Densidad
(Nm/dm3) Ju
%
0,25Nm_ 1
2 3 4 5 Tamafio
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD2 BTD - BCR

Todos los servomotores BTD de tamafio 2 presentan exactamente la misma brida, pero son diferentes en cuanto a longitud del
motor (K), que depende del par.

La version basica del motor no lleva montado el freno electromecanico; sin embargo, es una opcién que se puede seleccionar
utilizando el cddigo correspondiente en la denominacién (consulte el capitulo relacionado con la denominacion del servomotor).
La longitud del motor (K) puede tener dos valores diferentes, dependiendo de si el freno esta instalado.

Par a velocidad cero |Velocidad nominal| Brida Longitud K (mm) osmm, o Kmm)
(Nm) (min) (mm) Sin freno Con freno © ©
67 05 @

BTD2-0026 0,26 i & S| 026Nm |
BTD2-0053 0,53 82 120 . F 5
4500 55 5o I :

BTD2-0074 0,74 97 135 ;
| 0,53 Nm '

BTD2-0095 0,95 12 150 :
o ] | !

S :

[

Se dispone de cuatro modelos de servomotor BTD 2 segun el par disponible, que corresponden a o@o pr
cada una de las cuatro longitudes de motor, con velocidad nominal de 4500 min-". —
También se dispone de tensiones de 400Vac y 230Vac manteniendo los mismos valores de par. @ o 0,95 Nm
Los conectores estandar sirven para conexionar el servomotor con el convertidor de frecuencia. |o
También se pueden solicitar otros tipos de conectores (consulte el capitulo relacionado con los

conectores).
Fr
Carga max. eje (N
Motor . : ! (_)
Radial Fg Axial F,
Fa BTD2-0026 219 42
777777777 < BTD2-0053 234 45
BTD2-0074 245 46
BTD2-0095 252 48
a74
_——
—] i (N
2o o
- 1 B S T

2,5 6
20 K
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

12 | BTD - BCR BTD2 400V

[ | Mot | BID2-0026-45-400 | BTD2-0053-45-400 | BTD2-0074-45-400 | BTD2-0095-45-400

Par a velocidad cero M, [Nm] 0,26 0,53 0,74 0,95
Velocidad nominal n, [min""] 4500 4500 4500 4500
Tension bus de CC del convertidor Ve V] 560 560 560 560
Tension nominal vV, V] 330 330 330 330
Namero de polos de motor Prot 6 6 6 6
Numero de polos de resolver Pres 2 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 0,24 0,45 0,67 0,84
Corriente nominal I [A] 0,68 0,66 0,89 1,19
Corriente a velocidad cero I, [A 0,42 0,73 0,96 1,31
Par de Pico Moy [NM] 1,0 2,0 2,8 3,6
Corriente de Pico Imax (Al 1,7 3,0 39 53
Constante EMF K [V/1000min"] 37,5 44,0 47,0 440
Constante de par Ky [Nm/A] 0,62 0,73 0,78 0,73
Potencia nominal P, W] 110 210 315 395
Resistencia estatorica entre fases R|Dp Q] 106 54 37,9 21,6
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 176,0 104,0 70,0 491
Inercia de rotor In [kgcm?] 0,06 0,08 0,10 0,12
Constante de tiempo eléctrica Ty [Ms] 1,7 1.9 1.8 2,3
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 13 15 20 22
Masa sin freno my [ka] 0,750 0,920 1,090 1,260
Masa con freno My [ka] 1,190 1,360 1,530 1,700
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)
Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente
BTD2-0026-45-400 BTD2-0053-45-400
1,2 l 2,5
1 0,98 12 1,98
0ad— - 53 _IN S3
= = R l— =
N N N
5 ' © [ A B
 gafeoo n & | VK
0.26 10.25 10.24 0,235 05 +%33 105 _045 > 0,42
0.2 ST, . ! ' : S1 |
0 f T f 0 . ; |
0 1870 4400 6600 8780 0 1900 4500 6310 7450
Velocidad (min") Velocidad (min)
BTD2-0074-45-400 BTD2-0095-45-400
3 4
251---§3+ ' S3
I \ 3{----23L -
pR===== F== ! \
—_ —_ 2 5 - — = — = —_—— -
£ i \ e 4 T
e — — —— - ———— AR — — — — — 42 2
5 U \% 5 | I
B e = Sl B |"\
0,74 '0,68 10,67 0,65 1“0'95'—‘_"0'9'____'978‘4__\0,8
05 EESSST - === o | 05 EEEEE - 8t-i----- -
0 ’ - ; 0 ! ! :
0 2130 4600 5800 6990 0 2600 4470 6300 7480
Velocidad (min") Velocidad (min™)
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD2 230V BTD - BCR | 3

[ Motor | BTD2-0026-45-230 | BTD2-0053-45-230 | BTD2-0074-45-230 | BTD2-0095-45-230 | |

Par a velocidad cero M, [Nm] 0,26 0,53 0,74 0,95
Velocidad nominal n, [min""] 4500 4500 4500 4500
Tension bus de CC del convertidor Vg V] 320 320 320 320
Tension nominal vV, V] 200 200 200 200
Nimero de polos de motor Prmot 6 6 6 6
Numero de polos de resolver Pres 2 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 0,24 0,45 0,67 0,84
Corriente nominal I, [A] 0,68 1,1 1,55 1,90
Corriente a velocidad cero I, [A] 0,70 1,26 1,66 2,10
Par de Pico Moy [NM] 1,0 2,0 2,8 3,6
Corriente de Pico lnax [A] 2,9 5,1 6,7 8,5
Constante EMF K [V/1000min’] 21,0 25,5 27,0 27,5
Constante de par K7 [Nm/A] 0,37 0,42 0,45 0,45
Potencia nominal P, W] 110 210 315 395
Resistencia estatorica entre fases Rpp Q] 36,8 17,4 12,1 8,4
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 62,0 34.1 22,8 19,4
Inercia de rotor In [kgcm?] 0,06 0,08 0,10 0,12
Constante de tiempo eléctrica Ty [ms] 1.7 2,0 1.9 23
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 13 15 20 22
Masa sin freno my [ka] 0,750 0,920 1,090 1,260
Masa con freno My [ka] 1,190 1,360 1,530 1,700
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)

Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente

BTD2-0026-45-230 BTD2-0053-45-230
1,2 l 2,5
1 0,98 2 1,98
2 .
asd oS3 N B 531
g TN E15T----- = =
%0,6' “““ |____\049 TZ_’ : \
R FRRT P S K
, |
0,26 :0,25 |0,24 0,235 05 ___O_S‘L 10.5 045 042
0t ==eT EEEEES : : T , d
I | I . S1 : I
0 ’ - ! 0 ; ! s
0 1870 4400 6600 8780 0 2160 4470 5950 7800
Velocidad (min) Velocidad (min')
BTD2-0074-45-230 BTD2-0095-45-230
g E— B |
4 - — = 3[5 === ==
251= 7753 ™\ 3 TN
Y IS4 N
§,15._____L _____ 1'5 ;25,’2. _____ 4.____\
— L | | ot \Q
N A T E15{--=-=--1----- N
S0 0, 0,66 11074 — — ~10,7 ~ — ~ ~ 0,67~ 0,82
ST-~"6€1 - ~t-=—=-= | T ea - —————
e i | e ST !
0 2410 4500 6090 7380 0 2470 4500 6000 7250
Velocidad (min™) Velocidad (min™')
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR BTD3

Todos los servomotores BTD de tamafio 3 presentan exactamente la misma brida, pero son diferentes en cuanto a longitud del
motor (K), que depende del par.

La version basica del motor no dispone de freno; sin embargo, es una opcidn que se puede seleccionar utilizando la secuencia
numérica de la denominacidn (consulte el capitulo relacionado con la denominacion del servomotor).

La longitud del motor (K) puede tener dos valores diferentes, dependiendo de si el freno esta instalado.

gomm - K(mm) .,
o —o | o
o@o S| 09Nm |t prp3.0095 0,95 95 135
! Lo 111 BTD3-0190 19 13 153
€] ol i e 3000 86
[ BTD3-0325 3,25 149 189
O 1,9 Nm o
'\ BTD3-0420 4,2 185 225
o o ] v
—— i
@ o| 325Nm | . . o
o~ + Se dispone de cuatro modelos de servomotor BTD 3 segn el par disponible, que corresponden a
= » - . cada una de las cuatro longitudes de motor, con velocidad nominal de 3000 min-'.
@ o 49 Nim También se dispone de tensiones de 400Vac y 230Vac manteniendo los mismos valores de par.
oS Los conectores estandar sirven para conexionar el servomotor con el convertidor de frecuencia.
También se pueden solicitar otros tipos de conectores (consulte el capitulo relacionado con los
conectores).
FR
Carga max. eje (N)
Radial Fg Axial F,
Fa BTD3-0095 335 64
777777777 [~ BTD3-0190 368 70
BTD3-0325 406 77
BTD3-0420 427 81
)
/ 18
[Ce) O <t
s\ s 1 - 4 ] o H ] ,
B S g
o
E
= —\
|
30[Mm
30 K 86x86
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD3 400V BTD - BCR

[ Motor | BTD3-0095-30-400 | BTD3-0190-30-400 | BTD3-0325-30-400 | BTD3-0420-30-400 | |

Par a velocidad cero M, [Nm] 0,95 3,25
Velocidad nominal n, [min- " 3000 3000 3000 3000
Tension bus de CC del convertidor Vg V] 560 560 560 560
Tension nominal vV, V] 330 330 330 330
Nimero de polos de motor Prmot 10 10 10 10
Numero de polos de resolver Pres 2 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 0,86 1,6 2,9 3,1
Corriente nominal I, [A] 1,28 1,46 2.3 2.3
Corriente a velocidad cero I, [A] 1,32 1,66 2,4 3
Par de Pico Moy [NM] 2,4 5,2 9,5 12,3
Corriente de Pico lnax [A] 49 6,7 10,6 12,9
Constante EMF K [V/1000min’"] 43,5 69 81 86
Constante de par K7 [Nm/A] 0,72 1,14 1,34 1,42
Potencia nominal P, W] 270 500 910 970
Resistencia estatorica entre fases Rpp Q] 12,6 11,6 6,5 4.6
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 38 423 30,6 26,1
Inercia de rotor In [kgem?] 0,5 0,7 11 1,5
Constante de tiempo eléctrica Ty [ms] 3 3,6 4,7 57
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 25 30 33 36
Masa sin freno my [ka] 1,525 2,090 3,220 4,350
Masa con freno My [ka] 2,115 2,680 3,810 4,940
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)
Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente
BTD3-0095-30-400 BTD3-0190-30-400
3 6T5.2 5
25124 2.32 22 5 [
Y N N N N 4_______|x
S S . x S 3o Lo —\—.Q
& 1"9‘35----'0.86---'|r0.‘8!'rx 0,8 = 2'1*9““"1'8““:1.&X 1,5
R S o S B S R —— >
0 ! ! | 0 f | :
0 2750 3000 5635 7120 0 1720 3000 3915 4770
Velocidad (min) Velocidad (min')
BTD3-0325-30-400 BTD3-0420-30-400
18-_"_5 —= Y123 12,1
al- - -93 _'_\\ TSN
S Nt S N = i
é g ______ :-____XAG é 8T -~~~ |___\
R R T E gy oNs
B RN 5 R :
0 ! ! ! 0 . : !
0 1480 3000 3370 4060 0 1490 3000 3370 3830
Velocidad (min’) Velocidad (min)
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR

BTD3 230V

[ | Mot | BID3-0095-30-230 | BTD3-0190-30-230 | BTD3-0325-30-230 | BTD3-0420-30-230

Par a velocidad cero M, [Nm] 0,95 3,25
Velocidad nominal n, [min- M 3000 3000 3000 3000
Tension bus de CC del convertidor Ve V] 320 320 320 320
Tension nominal vV, V] 200 200 200 200
Numero de polos de motor Prmot 10 10 10 10
Numero de polos de resolver Pres 2 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 0,86 1,6 2,9 3,1
Corriente nominal I, [A] 1,43 2,4 4 3,7
Corriente a velocidad cero I, [A] 1,47 2,8 43 48
Par de Pico M ax [Nm] 2,4 5,2 9,5 12,3
Corriente de Pico lax [A] 5,4 1,1 18,6 21
Constante EMF K [V/1000min"] 39 41,5 46 53
Constante de par Ky [Nm/A] 0,65 0,69 0,76 0,88
Potencia nominal P, W] 270 500 910 970
Resistencia estatorica entre fases R|Dp Q] 9,9 4 2,2 1,77
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 30,6 15,4 9,8 10
Inercia de rotor In [kgcm?] 0,5 0,7 11 1,5
Constante de tiempo eléctrica Ty [Ms] 3,1 3.9 4,5 56
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 25 30 33 36
Masa sin freno my [ka] 1,525 2,090 3,220 4,350
Masa con freno My [ka] 2,115 2,680 3,810 4,940
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)
Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente
BTD3-0095-30-230 BTD3-0190-30-230
3 652 [5,15
25124 2,35 5= == 53|\
Y I B L e
é 154— == - - L 1,5 é 34— — - - — B _&
5 | 5 | U \
= 1“095————'993———"‘0'85' 0,85 = 2'1"9————"11'73'———:'1,6'—— 1,5
I
I L R I = W S D
0 : : 0 f | :
0 1740 3000 3815 4780 0 1750 3000 4000 4770
Velocidad (min") Velocidad (min)
. BTD3-0325-30-230 BTD3-0420-30-230
10 9 935 14
| 12,3 [12,2
A AN (E5 v '
3 T R N N
i _ N
E e H e N E gt----- :———
R P ¥ tlgr i
E 4133 -3 - g £ 64y :
T 610 2228 4'%3
29 —-—=-dFFr-—--—-- - = === +
s o S e X e >
0 | | | 0 - ! 5
0 1610 3000 3600 4340 0 1490 3000 3370 3830
Velocidad (min") Velocidad (min™)
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BTD4

SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR

Todos los servomotores BTD de tamafio 4 presentan exactamente la misma brida, pero son diferentes en cuanto a longitud del
motor (K), que depende del par.
La version basica del motor no dispone de freno; sin embargo, es una opcidn que se puede seleccionar utilizando la secuencia
numérica de la denominacidn (consulte el capitulo relacionado con la denominacion del servomotor).

La longitud del motor (K) puede tener dos valores diferentes, dependiendo de si el freno esta instalado.

Par a velocidad cero |Velocidad nominal| Brida

(Nm) (min") (mm)
BTD4-0410 4,1
BTD4-0630 6,3 3000 98
BTD4-0860 8,6

Longitud K (mm)

Sinfreno |  Con freno
125 166
155 196
185 226

Se dispone de cuatro modelos de servomotor BTD 4 segun el par disponible, que corresponden a
cada una de las cuatro longitudes de motor, con velocidad nominal de 3000 min-".

También se dispone de tensiones de 400Vac y 230Vac manteniendo los mismos valores de par.
Los conectores estandar sirven para conexionar el servomotor con el convertidor de frecuencia.
También se pueden solicitar otros tipos de conectores (consulte el capitulo relacionado con los

.98 mm_, K(mm) .,
5 —0 | N
@ g 41Nm |
oo | !
o o ]
@ d| 63Nm |
o ol |l
o o :
@ [ 8,6 Nm

o ol [}

conectores).
I:R
Carga max. eje (N)
Radial Fg Axial F,
Fa BTD4-0410 594 113
77777777777 < BTD4-0630 648 123
BTD4-0860 682 130
> / 19
ol L
sl 0 N |
<
5
= \
3 14
40 K

TELF. 938052434 FAX. 938052544

98x98

V)

BONFIGLIOLI

VECTRON
inffo@abina.com



SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR

| Mot | BTD4-0410-30-400

BTD4 400V

BTD4-0630-30-400

BTD4-0860-30-400
8,6

Par a velocidad cero M, [Nm]
Velocidad nominal n, [min° " 3000 3000 3000
Tension bus de CC del convertidor Ve V] 560 560 560
Tension nominal vV, V] 330 330 330
Nimero de polos de motor Prot 10 10 10
Numero de polos de resolver Pres 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 3,2 4.6 6,1
Corriente nominal I, [A] 2.8 3,6 48
Corriente a velocidad cero I, [A] 3,4 4,77 6.4
Par de Pico Moy [NM] 1,1 18,5 27
Corriente de Pico lax [A] 13,6 21 31
Constante EMF K [V/1000min"] 72 80 81
Constante de par Ky [Nm/A] 1,19 1,32 1,34
Potencia nominal P, W] 000 1440 1910
Resistencia estatorica entre fases Rpp Q] 4 2,7 1,81
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 34 25 18,6
Inercia de rotor In [kgcm?] 1,7 2,6 3,5
Constante de tiempo eléctrica Ty [ms] 8,5 9,9 10,3
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 29 31 33
Masa sin freno my [ka] 4,275 5,340 6,960
Masa con freno My [ka] 5,095 6,160 7,780
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)
Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente
BTD4-0410-30-400 BTD4-0630-30-400
12 11,1 11,1 207185 18,5
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I | I pR= = === docooc r-———-- ik
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD4 230V BTD - BCR

[ Metr | BTD4-0410-30-230 BTD4-0630-30-230 BTD4-0860-30-230 e

Par a velocidad cero M, [Nm]

Velocidad nominal n, [min- " 3000 3000 3000
Tension bus de CC del convertidor Vg V] 320 320 320
Tension nominal vV, V] 200 200 200
Nimero de polos de motor Prmot 10 10 10
Numero de polos de resolver Pres 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 3,2 4.6 6,1
Corriente nominal I, [A] 5 7 8.3
Corriente a velocidad cero I, [A] 6 9,13 11,2
Par de Pico Moy [Nm] 1,1 18,5 27
Corriente de Pico lnax [A] 24 40 53
Constante EMF K [V/1000min’"] 40,5 41,5 46,5
Constante de par Ky [Nm/A] 0,67 0,69 0,77
Potencia nominal P, W] 1000 1440 1910
Resistencia estatorica entre fases Rpp Q] 1,24 0,70 0,59
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 10,6 6,9 6,2
Inercia de rotor In [kgecm?] 1,7 2,6 3,5
Constante de tiempo eléctrica Ty [ms] 8,5 9,9 10,3
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 29 31 33
Masa sin freno my Lka] 4,275 5,340 6,960
Masa con freno My [ka] 5,095 6,160 7,780
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)

Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y

AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

20 | BTD - BCR

BTD5

Todos los servomotores BTD de tamafio 5 presentan exactamente una brida de las mismas dimensiones, pero son diferentes en
cuanto a longitud del motor (K), que depende del par.
La version basica del motor no dispone de freno; sin embargo, es una opcién que se puede seleccionar utilizando la secuencia
numérica de la denominacién (consulte el capitulo relacionado con la denominacién del servomotor).

La longitud del motor (K) puede tener dos valores diferentes, dependiendo de si el freno esta instalado.

J4zmm, -, K(mm) Cn Par a velocidad cero |Velocidad nominal Longitud K (mm)
© © Sin freno Con freno
O@o S| 11.6Nm 111 BTD5-1160 11,6 173 224
! Lo 11 BTD5-1490 14,9 201 252
6_— L 3000 142
[ BTD5-1870 18,7 231 282
o| 149Nm |
! BTD5-2730 27,3 291 342
o [©) I v
S i
@ o| 187Nm | . . o
o~ + Se dispone de cuatro modelos de servomotor BTD 4 segn el par disponible, que corresponden a
s » - . cada una de las cuatro longitudes de motor, con velocidad nominal de 4500 min-".
@ dl  2738m También se dispone de tensiones de 400Vac y 230Vac manteniendo los mismos valores de par.
o Los conectores estandar sirven para conexionar el servomotor con el convertidor de frecuencia.
También se pueden solicitar otros tipos de conectores (consulte el capitulo relacionado con los
conectores).
FR
Carga max. eje (N)
Radial Fg
Fa BTD5-1160 672 128
********* R BTD5-1490 713 135
BTD5-1870 743 141
BTD5-2730 783 149
| <!
/ | 20
Ol o X [)
R -t —— =t ——1 + & —
| S S >
o
o~
&S
i )
35|14 45 4x012 |
50 K 142x142
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD5 400V BTD - BCR | 21

[ Motor | BTD5-1160-30-400 | BTD5-1490-30-400 | BTD5-1870-30-400 | BTD5-2730-30-400 | |

Par a velocidad cero M, [Nm] 11,6 14,9 18,7 27,3
Velocidad nominal n, (min“] 3000 3000 3000 3000
Tension bus de CC del convertidor Vg V] 560 560 560 560
Tension nominal vV, V] 330 330 330 330
Nimero de polos de motor Prmot 10 10 10 10
Numero de polos de resolver Pres 2 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 8,4 10,9 14,3 21
Corriente nominal I, [A] 7,9 9,6 13,1 14,9
Corriente a velocidad cero I, [A] 10,4 12,5 16,4 19
Par de Pico Moy [NM] 32 41 51 75
Corriente de Pico lnax (Al 49 49 61 68
Constante EMF K [V/1000min’"] 68 72 69 87
Constante de par K7 [Nm/A] 1,12 1,19 1,14 1,44
Potencia nominal P, W] 2640 3420 4490 6600
Resistencia estatorica entre fases Rpp Q] 0,71 0,48 0,35 0,32
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 11,4 8,5 6,4 6,8
Inercia de rotor In [kgcm?] 6,8 8,3 11,0 15,3
Constante de tiempo eléctrica Ty [ms] 16,0 16,8 18,3 21
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 50 55 60 75
Masa sin freno my [ka] 8,100 10,100 12,100 16,100
Masa con freno My [ka] 9,180 11,180 13,180 17,180
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)

Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente
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4 S
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR

22 BTD5 230V

[ | Mot | BID5-1160-30-230 | BTD5-1490-30-230 | BTD5-1870-30-230 | BTD5-2730-30-230

Par a velocidad cero M, [Nm]
Velocidad nominal n,, [minT] 3000 3000 3000 3000
Tension bus de CC del convertidor Ve V] 320 320 320 320
Tension nominal vV, V] 200 200 200 200
Numero de polos de motor Prmot 10 10 10 10
Numero de polos de resolver Pres 2 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 8,4 10,9 14,3 21,0
Corriente nominal I, [A] 13,2 15,6 22,4 25,4
Corriente a velocidad cero I, [A] 173 20,1 27,9 32,4
Par de Pico M ax [Nm] 32 41 51 75
Corriente de Pico lmax (Al 82 80 105 116
Constante EMF K [V/1000min"] 40,5 44,5 40,5 51,0
Constante de par Ky [Nm/A] 0,67 0,74 0,67 0,84
Potencia nominal P, W] 2640 3420 4490 6600
Resistencia estatorica entre fases R|Dp Q] 0,25 0,19 0,12 0,12
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 4,0 3,2 2,2 2.3
Inercia de rotor In [kgcm?] 6.8 8,3 11,0 15,3
Constante de tiempo eléctrica Ty [Ms] 16,0 16,8 18,3 19,2
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 50 55 60 75
Masa sin freno my [ka] 8,100 10,100 12,100 16,100
Masa con freno My [ka] 9,180 11,180 13,180 17,180
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)
Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente
BTD5-1160-30-230 BTD5-1490-30-230
jg 10,5 140,2
354{— — — _S3_:_\\
_ — 30t----- -
£ E el ____ N
= = 20
5 L Py S P .
157 coodflficooi
i N\ 10,2
| 10 ST = |
, 5 mo---d-----LS
0 T t T 0 } } .
0 1100 3000 4000 4930 0 1360 3000 3690 4490
Velocidad (min") Velocidad (min)
BTD5-1870-30-230 BTD5-2730-30-230
60 51 1507 80775 75
0 70-_ -_——
50 J—— S3
S3 "\ 601=~ =~~~ I
— A ---- Sl ~ N
€ I \ 550'____'T"\
€ 30{----- - - = N8 S 40{----- N
& I £ 1273 _ _ _ _ _\J/284
20387 — — 4164 - — - :—123— 30 249 20,7
. 13 Y e — —
10-“ 20 St 21 |
T | [ 104= ==~ pe===== F==== S==
0 ! } ! 0 U } }
0 1530 3000 4000 4930 0 1310 3000 3215 3920
Velocidad (min") Velocidad (min™)
@ BONFIGLIOLI
VECTRON

TELF. 938052434 FAX. 938052544

inffo@abina.com



SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

Servomotor sin escobillas BCR (gama clasica) BTD - BCR | 3

El circuito magnético optimizado y el bobinado aislado generan una gran disponibilidad de par, garantizando una larga duracién
del motor.

La serie BCR se fabrica en siete tamafios de servomotor con numeracion consecutiva (del 2 al 8), correspondiente al tamafio de
brida de unidn con los reductores.

Al'igual que sucede en la serie BTD, la serie BCR también ofrece diversos valores de par a partir de las diferentes longitudes del
motor. Esto permite conseguir altos niveles de par continuos y una elevada sobrecarga temporal de hasta el 400%.

El nombre de la serie BCR (Brushless Classic Range: gama clasica sin escobillas) se debe a las caracteristicas mas importantes de
este servomotor, que es capaz de garantizar un par elevado en un amplio rango de velocidad.

El amplio rango de par (0,2 + 115 Nm) durante el funcionamiento continuo y la alta sobrecarga de corta duracion hacen que los
dispositivos BCR resulten muy adecuados para aplicaciones altamente dindmicas.

EEER Veloci(:g?n_?]ominal Par a vel[ﬁfni]dad cero Sobrecarga % -
2 55 4500 0,2 04 | 06 0,8 - 400
3 86 4500 065 | 13 2,5 3,0 - 400
4 98 3000 1 2,6 53 7,5 - 400
BCR 5 142 3000 66 | 105 | 135 | 17,0 | 22,0 300
6 190 3000 13,5 ] 19,0 | 220 | 29,0 - 300
7 190 3000 27,0 | 32,0 | 40,0 - - 300
8 240 3000/2000 40,0 | 680 | 93,0 | 1150 | - 300
bobrecarga
0,2 Nm1
2 3 4 5 6 7 8 Tamafio
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR BCR2

Todos los servomotores BCR de tamafio 2 presentan exactamente la misma brida, pero son diferentes en cuanto a longitud del

motor (K), que depende del par.

La version basica del motor no dispone de freno; sin embargo, es una opcidn que se puede seleccionar utilizando la secuencia

numérica de la denominacidn (consulte el capitulo relacionado con la denominacién del servomotor).
La longitud del motor (K) puede tener dos valores diferentes, dependiendo de si el freno esta instalado.

0,6 Nm

©

o

o

Se dispone de cuatro modelos de servomotor BCR 2 segun el par disponible, que corresponden a

2o mm,, = K {mm) L m Par a velocidad cero |Velocidad nominal Longitud K (mm)
[¢) [¢) L
L H _1 -

@ dl oo | (Nm) (min) (mm) Sin freno Con freno
o o BCR2-0020 0,2 98 131
: Lo 111 BCR2-0040 0,4 113 146
) ¢ o 4500 55

o 0.4 Nm BCR2-0060 0,6 128 161
° o | BCR2-0080 0,8 143 176
- R 5

[@)
o

[
o

cada una de las cuatro longitudes de motor, con velocidad nominal de 4500 min-'.
@ = 0,8 Nm También se dispone de tensiones de 400Vac y 230Vac manteniendo los mismos valores de par.
4 Los conectores estandar sirven para conexionar el servomotor con el convertidor de frecuencia.

También se pueden solicitar otros tipos de conectores (consulte el capitulo relacionado con los

conectores).

Fq
Radial
Fa BCR2-0020 225
777777777 D BCR2-0040 237
BCR2-0060 245
BCR2-0080 252

Carga max. eje (N)

Fr Axial F,
43
45
47
48

040j6
29k6
|
|
|
|
|

|
50x50

24 K
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BCR2 400V BTD - BCR | »5

[ Motor | BCR2-0020-45-400 | BCR2-0040-45-400 | BCR2-0060-45-400 | BCR2-0080-45-400 | |

Par a velocidad cero M, [Nm]
Velocidad nominal n, [min- " 4500 4500 4500 4500
Tension bus de CC del convertidor Vg V] 560 560 560 560
Tension nominal vV, V] 330 330 330 330
Nimero de polos de motor Prmot 6 6 6 6
Numero de polos de resolver Pres 2 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 0.19 0.36 0.55 0.72
Corriente nominal I, [A] 0.48 0.51 0.70 0.86
Corriente a velocidad cero I, [A] 0.47 0.54 0.73 0.91
Par de Pico Moy [NM] 0.8 1.6 2.4 3.2
Corriente de Pico lmax (Al 2.0 2.3 3.1 3.9
Constante EMF K [V/1000min’"] 25.5 45.0 50.0 53.0
Constante de par K7 [Nm/A] 0.42 0.74 0.83 0.88
Potencia nominal P, W] 90 170 260 340
Resistencia estatorica entre fases Rpp Q] 84.0 77.0 51.0 384
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 50.0 62.0 455 39.7
Inercia de rotor In [kgem?] 0.06 0.08 0.11 0.13
Constante de tiempo eléctrica Ty [ms] 0.59 0.80 0.90 1.00
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 10 15 20 22
Masa sin freno my [ka] 0.9 1.06 1.21 1.36
Masa con freno My [ka] 1.05 1.21 1.36 1.51
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)
Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente
BCR2-0020-45-400 BCR2-0040-45-400
8: 0.8 10,8 s 12 16 11,59
07|~~~ S3 1= 14753 N
§ 82 ----- NS a -\\ § 1$ ___________ :_____}X 0,87
5041 ---- e N 508 __ L I~
0’3-072____:_059_5___:51___ 0,185 0'6"0_4____'659____:__\\
02 IS 0 0410 39 036 _ °\0,36
01t---Str----+ mososd= 02F§==im - g =
° 0 39'00 44'44 10'590 12720 ° 0 22'10 44'50 61'56 7330
Velocidad (min’) Velocidad (min')
BCR2-0060-45-400 BCR2-0800-45-400
3 35732 3,16
25424 2,34 2.3 3. <3
_ o ---S31> 25T -
% 159~ =~ — 4= ‘X\ 1,2 % 2: ___________ T _______ 14
SR AR S T 08 )
0,6 10,6 10,55 0,55 = :0'7"7 ===l = 071
S I R | O L S R
° 0 24'10 44'85 56'00 6600 ° 0 23'80 4485 53'30 6230
Velocidad (min) Velocidad (min’)
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

26 | BTD - BCR BCR2 230V

[ | Mot | BCR2-0020-45-230 | BCR2-0040-45-230 | BCR2-0060-45-230 | BCR2-0080-45-230

Par a velocidad cero M, [Nm]
Velocidad nominal n, [min- " 4500 4500 4500 4500
Tension bus de CC del convertidor Vi V] 320 320 320 320
Tension nominal vV, V] 200 200 200 200
Nimero de polos de motor Prmot 6 6 6 6
Nudmero de polos de resolver Pres 2 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 0.19 0.36 0.55 0.72
Corriente nominal I, [A] 0.60 0.88 1.18 1.47
Corriente a velocidad cero I, [A] 0.59 0.93 1.23 1.56
Par de Pico M ax [Nm] 0.8 1.6 2.4 3.2
Corriente de Pico Imax (Al 2.5 4.0 53 6.7
Constante EMF K¢ [V/1000min] 20.5 26.0 30.0 31.0
Constante de par Ky [Nm/A] 0.34 0.43 0.49 0.51
Potencia nominal P, W] 90 170 260 340
Resistencia estatorica entre fases Rpp Q] 54.0 26.3 19.9 14.6
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 32.0 214 17.2 14.4
Inercia de rotor In [kgcm?] 0.06 0.08 0.1 0.13
Constante de tiempo eléctrica Ty [Ms] 0.59 0.82 0.87 0.98
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 10 15 20 22
Masa sin freno my [ka] 0.9 1.06 1.21 1.36
Masa con freno My [kg] 1.05 1.21 1.36 1.51
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)
Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente
BCR2-0020-45-230 BCR2-0040-45-230
09T 8 10,8 18776 T159
08 N 1,6
071~~~ 837 1417783710
B N = 12 | ON10.95
E gedo - - _ o 2N\049 I P PR
5 0,5 T é 1_ _____ 1 _ _ _ _ _ o
s 04+ - ——— — |- — - — = 1> 5 081 _ _ _ _ _ [ N
T 03t - - - - - N X3 I Jl____\
02 p2 WD i =S 04104 1039 " 1036 _\1036
01t---Str----- ----- n 021 - =St - - - - - -
0 f } 0 : : .
0 1 540 4490 7690 9760 0 2420 4470 6500 7690
Velocidad (min") Velocidad (min)
BCR2-0060-45-230 BTD3-0420-30-400
3 3,532 316
2,4 237 3{- - == - =
2,5 2754 |
' S3
RN e N
£ 1S 24-=--=-=- - — =
S q5{----- LS = 1 15
: NG R P
o6 " os1  los~_ 05 1'”“"‘"""75"‘["""2‘ 0.71
0.5 S1 _: : I 051==8§1-7-~ - T T T T :_
0 T T t 0 ! t T
0 2170 4490 5670 6780 0 2260 4490 5485 6450
Velocidad (min") Velocidad (min')
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BCR3 BTD - BCR

Todos los servomotores BCR de tamafio 3 presentan exactamente una brida de las mismas dimensiones, pero son diferentes en
cuanto a longitud del motor (K), que depende del par. La version bésica del motor no dispone de freno; sin embargo, es una opcién
que se puede seleccionar utilizando la secuencia numérica de la denominacion (consulte el capitulo relacionado con la denominacion
del servomotor).

La longitud del motor (K) puede tener dos valores diferentes, dependiendo de si el freno esta instalado.

Par a velocidad cero |Velocidad nominal| Brida Longitud K (mm) gomm -, K(mm) :
(Nm) (min) (mm) Sin freno Con freno o@o
142

BCR3-0065 0,65 109 & S| 06>Nm i
BCR3-0130 13 127 160 ! Lo L
4500 86 5 —o I L

BCR3-0250 2,5 163 196 e

O 1,3 Nm o

BCR3-0300 3,0 181 214 i

o ~—of || s

- i

Se dispone de cuatro modelos de servomotor BCR 3 segun el par disponible, que corresponden a @ o 25Nm :
cada una de las cuatro longitudes de motor, con velocidad nominal de 4500 min-". o —of | 5

También se dispone de tensiones de 400Vac y 230Vac manteniendo los mismos valores de par. c_—0
Los conectores estandar sirven para conexionar el servomotor con el convertidor de frecuencia. @ = 3Nm
También se pueden solicitar otros tipos de conectores (consulte el capitulo relacionado con los ©—< U
conectores).

Fr
‘ Motor . Carga max. eje (N.)
Radial Fg Axial F,
Fa BCR3-0065 370 70
777777777 D BCR3-0130 393 75
BCR3-0250 422 80
BCR3-0300 431 82

/ 18

280j6
214k6

|

|

|

|

|

|

|
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|

T
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|

|
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

23 | BTD - BCR

[ | Mot | BCR3-0065-45-400 | BCR3-0130-45-400 | BCR3-0250-45-400 | BCR3-0300-45-400

Par a velocidad cero

Velocidad nominal

Tension bus de CC del convertidor
Tension nominal

Numero de polos de motor
Numero de polos de resolver

Par nominal

Corriente nominal

Corriente a velocidad cero

Par de Pico

Corriente de Pico

Constante EMF Ke
Constante de par

Potencia nominal

Resistencia estatdrica entre fases
Inductancia estatdrica entre fase
Inercia de rotor

Constante de tiempo eléctrica
Constante de tiempo térmica
Masa sin freno

Masa con freno

BCR3 400V

M, [Nm]
n, [minT]
Vi V]
V, V]

Pmot

Pres

M, [Nm]

I, [A]

I, [A]

o 1N
|max [A]
[V/1000min"]
Ky INm/A]
P, (W]

Rop [€2]
Lpp [mH]
Jy kgem?]
Ty [Ms]
Ty, [min]
my [kal
My [kg]

0.65
4500
560
330
6
2
0.58
0.75
0.79
2.6
34
50.0
0.83
220
50.0
62.0
0.50
1.2
25
1.75
222

4500
560
330

55.0
0.91
495
17.0
29.9
0.65
1.8
30
2.25
2.72

4500
560
330

6
2
2.0
22
2.6

10.0
11.2
58.0
0.96
940
7.0
15.4

22
32
3.20
3.67

4500
560
330

6
2
2.1
2.0
2.6
12.0
124

63.0
1.04
990
6.0
14.2
1.5
23

33

3.65

4.12

Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente)

AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)
Curva S1 = para funcionamiento continuo

Curva S3 = para funcionamiento intermitente

Caracteristica par-velocidad:
temperatura ambiente 40°C

BCR3-0065-45-400 BCR3-0130-45-400
Al 57 2 5,1
22783 7 X S .
| S3 \
— 2T -~ - it PNE— == o= d==
E £ |
R R
o- 1H==-- - . . o- 24— - === - = - - I_\_
o 0,65 |o 645 :OM 0,57 1 1,3 11,2 11 1,05
' S1 i ! [ S1 : | !
0 t t t 0] T t t
0 1960 4518 5500 6600 0 2890 4485 5380 6000
Velocidad (min") Velocidad (min)
BCR3-0250-45-400 BCR3-0300-45-400
12 ‘ 14 - M
10 9,85 12
10
S3.1\_
| 10— - = —== —
81 - _SBK . 1
£ :_ \ E g1----- L __\
PN e B N 4 P '____\
I P R S £ ; 47
z= 2,26 7 21 N 12,86 21 21
2T — —p g — — = — == 1 = Ty
S1 I I : 2 S1 : I I
0 t T } 0 T - -
0 3210 4485 5235 5690 0 2380 4485 5330 6230
Velocidad (min") Velocidad (min™)
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BCR3 230V BTD - BCR | 29

[ Motor | BCR3-0065-45-230 | BCR3-0130-45-230 | BCR3-0250-45-230 | BCR2-0300-45-230 | |

Par a velocidad cero M, [Nm] 0.65
Velocidad nominal n, [min- " 4500 4500 4500 4500
Tension bus de CC del convertidor Vg V] 320 320 320 320
Tension nominal vV, V] 200 200 200 200
Nimero de polos de motor Prmot 6 6 6 6
Nimero de polos de resolver Pres 2 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 0.58 1.05 2.0 2.1
Corriente nominal I, [A] 1.31 2.0 3.4 3.6
Corriente a velocidad cero I, [A] 1.38 2.4 4.0 4.8
Par de Pico Moy [NM] 2.6 5.2 10.0 12.0
Corriente de Pico lnax [A] 5.9 10.1 173 21.0
Constante EMF K¢ [V/1000minT] 28.5 335 37.5 37.5
Constante de par Ky [Nm/A] 0.47 0.55 0.62 0.62
Potencia nominal P, W] 220 495 940 990
Resistencia estatorica entre fases Rpp Q] 15.6 6.5 3.0 2.1
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 20.0 1.1 6.0 5.0
Inercia de rotor In [kgcm?] 0.50 0.65 1.4 1.5
Constante de tiempo eléctrica Ty [ms] 1.3 1.7 2.0 2.4
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 25 30 32 33
Masa sin freno my [ka] 1.75 2.25 3.20 3.65
Masa con freno My [ka] 2.22 2.72 3.67 4.12
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)
Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente
BCR3-0065-45-230 BCR3-0130-45-230
3128 2,55 6 5,2 51
2217 — 53 -7 5T~~~ ;
. 2+ - === - :_\ . 44 _S_3___lx
£ £ I
S5t ----- :“\13 S 3{----- "“x\z,b
£ H-==-=-=-L - — — - - .y £ VR .:_ _____ I_\_
. 0,65 |o 645 '0,58~_ 0,57 1 1,3 11,2 1,1 1,05
' S1 3 ! [ S1 : | !
0 t T t 0 T t ¢
0 2390 4485 5915 7020 0 2830 4485 5330 5970
Velocidad (min) Velocidad (min')
BCR3-0250-45-230 BCR3-0300-45-230
12 ‘ 14 - 2
10 10 9,81 12 |
_ s1-S3_ -\ SRS i -
;ZE/ 6_______|___\ é 81- -~~~ :___\
5 : N3 5 61----- q- - - -N{53
My =~~~ T~ - i _ _____ =
2,5 12,22 12 2,1 ‘B 12,46 12,1 2,1
71 T ' S PR e A |
0 . } . 0 . } .
0 2940 4490 4905 5330 0 3180 4485 5000 5330
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR BCR4

Todos los servomotores BCR de tamafio 4 presentan exactamente la misma brida, pero son diferentes en cuanto a longitud del

motor (K), que depende del par.

La version basica del motor no dispone de freno; sin embargo, es una opcidn que se puede seleccionar utilizando la secuencia
numérica de la denominacidn (consulte el capitulo relacionado con la denominacién del servomotor).
La longitud del motor (K) puede tener dos valores diferentes, dependiendo de si el freno esta instalado.

53 Nm

©

o

o

Se dispone de cuatro modelos de servomotor BCR 4 segun el par disponible, que corresponden a

8mm -, K(mm) Co Par a velocidad cero |Velocidad nominal Longitud K (mm)
e © Sin freno Con freno
o@o S| TNm it Bcr4-0100 i 116 148
! LT 11 BCR4-0260 26 146 178
[9) ¢ I L 3000 98
o BCR4-0530 53 176 208
O 2,6 Nm a
a BCR4-0750 7,5 221 253
Qo [e] I v
~ oo 3

[@)
o

[
o

i cada una de las cuatro longitudes de motor, con velocidad nominal de 3000 min-'.
@ o 25 N También se dispone de tensiones de 400Vac y 230Vac manteniendo los mismos valores de par.
Los conectores estandar sirven para conexionar el servomotor con el convertidor de frecuencia.

También se pueden solicitar otros tipos de conectores (consulte el capitulo relacionado con los

conectores).

BCR4-0100
BCR4-0260
BCR4-0530
BCR4-0750

Carga max. eje (N)

Radial Fp Axial F,
328 62
638 121
676 128
711 135

095]6
a19k6

I~

M5x14

40 K
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
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BCR4 400V BTD - BCR | 31

[ Motor | BCR4-0100-30-400 | BCR4-0260-30-400 | BCR4-0530-30-400 | BCR4-0750-30-400 | |

Par a velocidad cero M, [Nm]
Velocidad nominal n, [min- " 3000 3000 3000 3000
Tension bus de CC del convertidor Vg V] 560 560 560 560
Tension nominal vV, V] 330 330 330 330
Nimero de polos de motor Prmot 6 6 6 6
Numero de polos de resolver Pres 2 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 0.98 2.3 4.6 6.4
Corriente nominal I, [A] 1.05 1.85 3.8 4.4
Corriente a velocidad cero I, [A] 1.06 1.92 4.1 4.8
Par de Pico Moy [NM] 4 10.4 21.0 30.0
Corriente de Pico lnax (Al 6.4 11.5 25.0 29.0
Constante EMF K [V/1000min’"] 57 82.0 78.0 94.0
Constante de par K7 [Nm/A] 0.94 1.36 1.29 1.55
Potencia nominal P, W] 280 720 1440 2010
Resistencia estatorica entre fases Rpp Q] 16.3 9.6 4.2 3.0
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 75 41.5 24.0 19.2
Inercia de rotor In [kgecm?] 0.79 1.9 2.7 4.2
Constante de tiempo eléctrica Ty [ms] 2.1 4.3 5.7 6.4
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 45 60 64 66
Masa sin freno my [ka] 2.7 45 5.6 1.7
Masa con freno My [ka] 3.52 5.32 6.42 8.52
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)
Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente
BCR4-0100-30-400 BCR4-0260-30-400
4,5 12
24 £3 10,4 1103
0= =~eq
351 - - -83- !
. ’3.______:__\\ . 8_____S_3_Ix
£ o5t----- s R :___X
S oo ] E ! 47
B T e S A= == - ===
e 099 09 00 RS2 a3~ 23
05t ---St----- H===== t= S1! ! I
0 . } d 0 ] ! .
0 640 3000 4510 5790 0 1430 3000 3500 4020
Velocidad (min') Velocidad (min-")
BCR4-0530-30-400 BCR4-0750-30-400
25 35
21,2 21 30 30 1298
207 -~ g3 |
:\ 25+ — — — Sﬂ
E 15— ——— 11— - = E 204{----- L _ 2
= | 102 = N
S 10— - - - — _|______L s 15+ —-——- - - - I____
a i ] \ o \ion‘l
sBS_ 5 'ag O\ 455 085~~~ 735 ~~ “Fa~—_ 64
ST | i s S SE i
0 ! : ! 0 ' ! !
0 1270 3000 3712 4230 0 1320 3000 3180 3510
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BTD - BCR

32

BCR4 230V

[ | Mot | BCR4-0100-30-230 | BCR4-0260-30-230 | BCR4-0530-30-230 | BCR4-0750-30-230

Par a velocidad cero M, [Nm]
Velocidad nominal n, [min- M 3000 3000 3000 3000
Tension bus de CC del convertidor Vi V] 320 320 320 320
Tension nominal vV, V] 200 200 200 200
Namero de polos de motor Prmot 6 6 6 6
Nudmero de polos de resolver Pres 2 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 0.98 23 46 6.4
Corriente nominal I, [A] 1.8 3.0 5.9 8.1
Corriente a velocidad cero I, [A] 1.83 3.1 6.5 9.1
Par de Pico Minax [Nm] 4 10.4 21.0 30.0
Corriente de Pico Imax (Al 11 18.9 39.0 54.0
Constante EMF K [V/1000min"] 33 50.0 49.5 50.0
Constante de par Ky [Nm/A] 0.55 0.83 0.82 0.83
Potencia nominal P, W] 280 720 1440 2010
Resistencia estatorica entre fases Rpp Q] 13.5 3.6 1.66 0.87
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 25.7 15.9 9.8 5.6
Inercia de rotor In [kgcm?] 0.79 1.9 2.7 4.2
Constante de tiempo eléctrica Ty [Ms] 1.9 4.4 5.9 6.4
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 45 60 64 66
Masa sin freno my [ka] 2.7 4.5 5.6 7.7
Masa con freno My [ka] 3.52 5.32 6.42 8.52
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)
Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente
BCR4-0100-30-230 BCR4-0260-30-230
4,5 12
24 %7 10,4 1103
1 D 10F = = g
3’2._____3—1 __\ 8.____5_3_:x
—_ | —_
£ a5t ----- EEAN 5 R L N
é '] é: ___________ + __________l -_ D(_)G 4. _____ I [ _\_I¢6
T s lis ™ ow B 2472323
05t ---St----- Heoso=o = S‘]: ! |
0 : ! ! 0 . '
0 520 3000 3555 6060 0 1400 3000 3500 4000
Velocidad (min'') Velocidad (min-")
BCR4-0530-30-230 BCR4-0750-30-230
25 35
2,2 7 IED) 130
204 -~ -.\ SR TAN
—_ I —_
Espoos DN L N
B o0f----- - - - -){87 & 5 --—--- e 14,6
I I
g AN _ 46 > 146 W0@5 ——~ 715~~~ 64" 6.4
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BCR5 BTD - BCR

Todos los servomotores BCR de tamafio 5 presentan exactamente la misma brida, pero son diferentes en cuanto a longitud del
motor (K), que depende del par.

La version basica del motor no dispone de freno; sin embargo, es una opcidn que se puede seleccionar utilizando la secuencia
numérica de la denominacién (consulte el capitulo relacionado con la denominacién del servomotor).

La longitud del motor (K) puede tener dos valores diferentes, dependiendo de si el freno esta instalado.

Par a velocidad cero |Velocidad nominal Longitud K (mm) Jazmm, -, K(mm) Cea

Sin freno Con freno © o |l

BCR5-0660 6,6 185 228 @ 5| 6eNm

BCR5-1050 10,5 219 262 e—a

BCR5-1350 13,5 3000 142 236 279 RN P

BCR5-1700 17 270 313 O@o [l RN

BCR5-2200 2 304 347 - o i

[¢) O v

@ ol 135Nm |}

Se dispone de cuatro modelos de servomotor BCR 5 segun el par disponible, que corresponden a S "

cada una de las cuatro longitudes de motor, con velocidad nominal de 3000 min-". VRN

También se dispone de tensiones de 400Vac y 230Vac manteniendo los mismos valores de par. O@o o A

Los conectores estandar sirven para conexionar el servomotor con el convertidor de frecuencia. N : ;
También se pueden solicitar otros tipos de conectores (consulte el capitulo relacionado con los @ o 22 Nm

conectores). ° o |

Fr Carga max. eje (N)
Radial Fg Axial F,

BCR5-0660 693 132
BCR5-1050 733 139
7777777777 BCR5-1350 748 142
BCR5-1700 772 147
BCR5-2200 790 150

o]
Ol o ~ o
IS4 — o))
M|zt X1 ——— - — 11+ X
— | N [ee] [ee]
RS ~ o)

o

N

>

9]

=

35114 45
50 K

@ BONFIGLIOLI

VECTRON
inffo@abina.com

TELF. 938052434 FAX. 938052544

33



SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
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34 | BTD - BCR BCR5 400V

| metr  [BCRs- 0660 30-400| BCRS- 1050 30-400 | BCRS- 1350 30-400| BCRS- 1700 30-400 | BCRS-2200-30-400

Par a velocidad cero M, [Nm] 22.0
Velocidad nominal N [mln 1 3000 3000 3000 3000 3000
Tension bus de CC del convertidor Vi V] 560 560 560 560 560
Tension nominal Vv, V] 330 330 330 330 330
Nimero de polos de motor Prmot 6 6 6 6 6
Nimero de polos de resolver Pres 2 2 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 5.7 8.8 11.0 14.5 17.5
Corriente nominal I, [A] 4.0 6.3 9.5 10.0 10.5
Corriente a velocidad cero I, [A] 4.5 7.3 11.2 1.4 12.8
Par de Pico max [Nm] 19.8 32.0 41.0 51.0 66.0
Corriente de Pico |nax [Al 23 36 56 57 64
Constante EMF Kg [V/1000min"] 88.0 87.0 73.0 90.0 104.0
Constante de par Ky [Nm/A] 1.46 1.44 1.21 1.49 1.72
Potencia nominal Pn (W] 1790 2760 3450 4550 5500
Resistencia estatorica entre fases [Q] 4.2 1.70 0.95 0.95 0.95
Inductancia estatorica entre fase [mH] 27.8 15.2 9.0 10.0 10.5
Inercia de rotor Jo [kgcmZ] 4.0 6.2 7.3 9.5 11.7
Constante de tiempo eléctrica Ty [Ms] 6.7 9.0 9.5 10.6 11.1
Constante de tiempo térmica Ty [min] 45 50 55 60 75
Masa sin freno my [kg] 1.5 10.0 11.2 13.7 16.2
Masa con freno my Lkgl 93 11.8 13.0 15.5 18.0

Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: BCR5-0660-30-400

T =40 °C (temperatura ambiente) 25

AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado) 2019.8 19,8

Curva S1 = para funcionamiento continuo S3

Curva S3 = para funcionamiento intermitente

Caracteristica par-velocidad: 6.6 I .8
) , 6,2
temperatura ambiente 40°C | e LL?} >7

Par (Nm)
|
|
|
|
__ L
]
|

0 1240 3000 3215 3750
Velocidad (min")

BCR5-1050-30-400 BCR5-1350-30-400
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BCR5 230V BTD - BCR | 35

BCR5- 0660 30-230| BCRS- 1050 30-230 | BCRS- 1350 30-230 | BCRS- 1700 30-230|BCR5-220030-230 | |

Par a velocidad cero M, [Nm] 22.0
Velocidad nominal N [mln 1 3000 3000 3000 3000 3000
Tension bus de CC del convertidor Vi V] 320 320 320 320 320
Tension nominal Vv, V] 200 200 200 200 200
Nimero de polos de motor Prmot 6 6 6 6 6
Ndmero de polos de resolver Pres 2 2 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 5.7 8.8 11.0 14.5 17.5
Corriente nominal I, [A] 6.8 11.5 14.5 16.0 20.2
Corriente a velocidad cero I, [A] 1.7 13.4 17.4 18.4 25.6
Par de Pico max [Nm] 19.8 32.0 41.0 51.0 66.0
Corriente de Pico |nax [Al 38 67 87 91 127
Constante EMF K¢ [V/1000min- 1 52.0 47.5 47.0 56.0 52.0
Constante de par Ky [Nm/A] 0.86 0.79 0.78 0.93 0.86
Potencia nominal Pn I\ 1790 2760 3450 4550 5500
Resistencia estatdrica entre fases [Q] 1.44 0.51 0.38 0.36 0.24
Inductancia estatorica entre fase [mH] 9.6 4.6 3.6 3.8 2.6
Inercia de rotor I [kgcmz] 4.0 6.2 7.3 9.5 1.7
Constante de tiempo eléctrica Ty [Ms] 6.7 9.0 9.5 10.6 10.8
Constante de tiempo térmica T, [min] 45 50 55 60 75
Masa sin freno my [ka] 7.5 10.0 11.2 13.7 16.2
Masa con freno My [kgl 93 11.8 13.0 15.5 18.0
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: BCR5-0660-30-230
Tams =40 °C (temperatura ambiente) 25
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado) 5019.8 19.8
Curva S1 = para funcionamiento continuo S3 !
Curva S3 = para funcionamiento intermitente g Byr===== :— =
. . ;_;f 10+ ----- = =S 8,4
Caracteristica par—veloocldad: 6,6 :6,23 5 57
temperatura ambiente 40°C SRS R T _____ |
0 I f '
0 1290 3000 3290 3850
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
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BTD - BCR BCR6

Todos los servomotores BCR de tamafio 6 presentan exactamente la misma brida, pero son diferentes en cuanto a longitud del
motor (K), que depende del par.

La version basica del motor no dispone de freno; sin embargo, es una opcidn que se puede seleccionar utilizando la secuencia
numérica de la denominacidn (consulte el capitulo relacionado con la denominacion del servomotor).

La longitud del motor (K) puede tener dos valores diferentes, dependiendo de si el freno esta instalado.

22 Nm

©

o

Se dispone de cuatro modelos de servomotor BCR 6 segun el par disponible, que corresponden a

i cada una de las cuatro longitudes de motor, con velocidad nominal de 3000 min-'.

@ o 29 Nim También se dispone de tensiones de 400Vac y 230Vac manteniendo los mismos valores de par.
Los conectores estandar sirven para conexionar el servomotor con el convertidor de frecuencia.

También se pueden solicitar otros tipos de conectores (consulte el capitulo relacionado con los

conectores).

o

J90mm, -, K(mm) Co Par a velocidad cero |Velocidad nominal Longitud K (mm)
e © Sin freno Con freno
o@o S| 13oNm |t BeRe-1350 13,5 201 254
! LT 1! BCR6-1900 19 235 288
@) [¢) I o 3000 190
o BCR6-2200 22 250 303
[ 19 Nm [
i BCR6-2900 29 310 363
Qo [e] I v
~ oo 3

[@)
o

[
o

Fr
Carga max. eje (N)
Radial Fp Axial F,

Fa BCR6-1350 708 135
777777777 [~ BCR6-1900 743 141
BCR6-2200 756 144
BCR6-2900 794 151
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BCR6 400V

[ Motor | BCR6-1350-30-400 | BCR6-1900-30-400 | BCR6-2200-30-400

SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR | 37

BCR6-2900-30-400

Par a velocidad cero M, [Nm]

Velocidad nominal n, [min- " 3000 3000 3000 3000
Tension bus de CC del convertidor Vg V] 560 560 560 560
Tension nominal vV, V] 330 330 330 330
Nimero de polos de motor Prmot 6 6 6 6
Numero de polos de resolver Pres 2 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 13.0 17.0 19.0 24.0
Corriente nominal I, [A] 8.2 12.8 13.1 14.7
Corriente a velocidad cero I, [A] 8.2 13.8 14.6 17.2
Par de Pico Moy [NM] 41.0 57.0 66.0 87.0
Corriente de Pico lnax (Al 35 59 62 73
Constante EMF K¢ [V/1000minT] 100.0 83.0 91.0 102.0
Constante de par K7 [Nm/A] 1.65 137 1.51 1.69
Potencia nominal P, W] 4080 5340 5970 7540
Resistencia estatorica entre fases Rpp Q] 1.10 0.42 0.41 0.31
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 13.5 6.3 6.4 5.6
Inercia de rotor In [kgcm?] 13.1 18.7 22.0 33.0
Constante de tiempo eléctrica Ty [ms] 12.3 15.0 15.6 18.1
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 45 53 60 70
Masa sin freno my [ka] 13.9 18.2 20.3 26.7
Masa con freno My [ka] 16.76 21.06 23.16 29.56

Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente)

AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)
Curva S1 = para funcionamiento continuo

Curva S3 = para funcionamiento intermitente

Caracteristica par-velocidad:
temperatura ambiente 40°C

BCR6-1350-30-400 BCR6-1900-30-400
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

33 | BTD - BCR

[ | Mot | BCR6-1350-30-230 | BCR6-1900-30-230 | BCR6-2200-30-230 | BCR6-2900-30-230

BCR6 230V

Par a velocidad cero M, [Nm] 13.5
Velocidad nominal n, [min- " 3000 3000 3000 3000
Tension bus de CC del convertidor Vi V] 320 320 320 320
Tension nominal vV, V] 200 200 200 200
Nimero de polos de motor Prmot 6 6 6 6
Numero de polos de resolver Pres 2 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 13.0 17.0 19.0 24.0
Corriente nominal I, [A] 14.6 213 22.9 26.8
Corriente a velocidad cero I, [A] 14.6 23.0 25.6 313
Par de Pico M ax [Nm] 41.0 57.0 66.0 87.0
Corriente de Pico Imax (Al 62 97 108 132
Constante EMF K [V/1000min"] 56.0 50.0 52.0 56.0
Constante de par Ky [Nm/A] 0.93 0.83 0.86 0.93
Potencia nominal P, W] 4080 5340 5970 7540
Resistencia estatorica entre fases Rpp Q] 0.34 0.15 0.13 0.09
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 4.2 23 2.1 1.7
Inercia de rotor Jn [kgcm?] 13.1 18.7 22.0 33.0
Constante de tiempo eléctrica Ty [Ms] 12.4 15.3 16.2 18.9
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 45 53 60 70
Masa sin freno my [ka] 13.9 18.2 20.3 26.7
Masa con freno My [ka] 16.76 21.06 23.16 29.56
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)
Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente
BCR6-1350-30-230 BCR6-1900-30-230
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BCR7

SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR

Todos los servomotores BCR de tamafio 7 presentan exactamente la misma brida, pero son diferentes en cuanto a longitud del

motor (K), que depende del par.

La version basica del motor no dispone de freno; sin embargo, es una opcidn que se puede seleccionar utilizando la secuencia

numérica de la denominacién (consulte el capitulo relacionado con la denominacién del servomotor).

La longitud del motor (K) puede tener dos valores diferentes, dependiendo de si el freno esta instalado.

Par a velocidad cero |Velocidad nominal| Brida Longitud K (mm) J90mm, - K(mm) C

BCR7-2700 27 24 O@O a9

BCR7-3200 32 3000 190 257 311 | [

BCR7-4000 40 287 341 RN 1

@ d|  32Nm

o O i !

Se dispone de tres modelos de servomotor BCR 7 sequn el par disponible, que corresponden a cada i 5— 1 l
una de las tres longitudes de motor, con velocidad nominal de 3000 min-'. @ Al 20nNm

También se dispone de tensiones de 400Vac y 230Vac manteniendo los mismos valores de par. o~—0| |

Los conectores estandar sirven para conexionar el servomotor con el convertidor de frecuencia.
También se pueden solicitar otros tipos de conectores (consulte el capitulo relacionado con los
conectores).

Fr
Carga max. eje (N)
Fa Radial Fg Axial F,
777777777 [~ BCR7-2700 1348 256
BCR7-3200 1370 260
BCR7-4000 1406 267
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR

BCR7 400V

| Mot |  BCR7-2700-30-400 BCR7-3200-30-400 BCR7-4000-30-400

Par a velocidad cero M, [Nm]
Velocidad nominal n, [min- " 3000 3000 3000
Tension bus de CC del convertidor Vi V] 560 560 560
Tension nominal Vv, V] 330 330 330
Nimero de polos de motor Prmot 6 6 6
Nudmero de polos de resolver Pres 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 21.0 23.0 26.0
Corriente nominal I, [A] 13.5 15.0 17.9
Corriente a velocidad cero I, [A] 16.0 19.0 24.7
Par de Pico Minax [Nm] 81.0 96.0 120.0
Corriente de Pico ax [A] 62 74 96
Constante EMF K [V/1000min"] 102 102 98
Constante de par Ky [Nm/A] 1.69 1.69 1.62
Potencia nominal P, W] 6600 7160 8170
Resistencia estatorica entre fases Rpp Q] 0.43 0.35 0.23
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 4.4 3.8 2.7
Inercia de rotor In [kgcm?] 36.1 39.0 45.5
Constante de tiempo eléctrica Ty [Ms] 10.2 108 1.7
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 60 67 72
Masa sin freno my [ka] 235 26.0 315
Masa con freno My [ka] 26.75 29.25 34.4
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)
Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente
BCR7-2700-30-400 BCR7-3200-30-400
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BCR7 230V BTD - BCR

[ Metor | BCR7-2700-30-230 BCR7-3200-30-230 BCR7-4000-30-230 e

Par a velocidad cero M, [Nm]

Velocidad nominal n, [min- " 3000 3000 3000
Tension bus de CC del convertidor Vg V] 320 320 320
Tension nominal vV, V] 200 200 200
Nimero de polos de motor Prmot 6 6 6
Numero de polos de resolver Pres 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 21.0 23.0 26.0
Corriente nominal I, [A] 23.7 25.9 31.8
Corriente a velocidad cero I, [A] 28.2 32.8 44.0
Par de Pico Moy [NM] 81.0 96.0 120.0
Corriente de Pico lmax [A] 110 128 172
Constante EMF K [V/1000min’] 58 59 55
Constante de par K7 [Nm/A] 0.96 0.98 0.91
Potencia nominal P, W] 6600 7160 8170
Resistencia estatorica entre fases Rpp Q] 0.15 0.12 0.07
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 2.2 3.0 0.8
Inercia de rotor In [kgcm?] 36.1 39.0 455
Constante de tiempo eléctrica Ty [ms] 14.7 10.8 11.4
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 60 67 72
Masa sin freno my [ka] 235 26.0 31.5
Masa con freno My [ka] 26.75 29.25 34.4
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)

Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR BCRS

Todos los servomotores BCR de tamafio 8 presentan exactamente la misma brida, pero son diferentes en cuanto a longitud del
motor (K), que depende del par.

La version basica del motor no dispone de freno; sin embargo, es una opcidn que se puede seleccionar utilizando la secuencia
numérica de la denominacidn (consulte el capitulo relacionado con la denominacion del servomotor).

La longitud del motor (K) puede tener dos valores diferentes, dependiendo de si el freno esta instalado.

Par a velocidad cero | Velocidad nominal Longitud K (mm)
(Nm) (min-") Diametro ¢ | Longitud L Sin freno Con freno
BCR8-0400 40 3000 38 80 31 379
BCR8-0680 68 2000 38 80 240 379 447
BCR8-0930 93 2000 42 110 447 515
BCR8-1150 115 2000 42 110 515 583

Se dispone de cuatro modelos de servomotor BCR 3 segun el par disponible, que corresponden a cada una de las cuatro longitudes
de motor, con velocidades nominales de 2000 o 3000 min-'.

Sélo se dispone de tension de 400Vac.

Los conectores estandar sirven para conexionar el servomotor con el convertidor de frecuencia. También se pueden solicitar otros
tipos de conectores (consulte el capitulo relacionado con los conectores).

F
\ " Carga max. eje (N)
Radial Fy ‘ Axial F
Fa BCR8-0400 1702 323
777777777 D BCR8-0680 1785 339
BCR8-0930 1775 337
BCR8-1150 1823 346
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BCRS 400V BTD - BCR | 43

[ Motor | BCR8-0400-20-400 | BCRS-0680-30-400 | BCR8-0930-30-400 | BCR8-1150-30-400 | |

Par a velocidad cero M, [Nm]
Velocidad nominal n, [min- " 3000 2000 2000 2000
Tension bus de CC del convertidor Vg V] 560 560 560 560
Tension nominal vV, V] 350 350 350 350
Nimero de polos de motor Prmot 6 6 6 6
Numero de polos de resolver Pres 2 2 2 2
Par nominal M, [Nm] 30.0 56.0 70.0 85.0
Corriente nominal I, [A] 17.8 22.0 25.3 324
Corriente a velocidad cero I, [A] 21.8 25.4 33.1 421
Par de Pico Moy [NM] 120 204 279 345
Corriente de Pico lax [A] 85 99 129 164
Constante EMF K [V/1000min’] 1M 162 170 165
Constante de par K7 [Nm/A] 1.84 2.7 2.8 2.7
Potencia nominal P, W] 9420 11730 14660 17800
Resistencia estatorica entre fases Rpp Q] 0.25 0.24 0.15 0.11
Inductancia estatorica entre fase Lpp [mH] 5.7 6.3 4.8 3.4
Inercia de rotor In [kgcm?] 76 114 153 190
Constante de tiempo eléctrica Ty [ms] 23 26 32 31
Constante de tiempo térmica Ty, [min] 47 65 79 90
Masa sin freno my [ka] 41 56 73 89
Masa con freno My [ka] 50.5 65.5 92.5 98.5
Caracteristicas del motor en las siguientes condiciones: Caracteristica par-velocidad:
Tamb =40 °C (temperatura ambiente) temperatura ambiente 40°C
AT =105 °C (temperatura de calentamiento del bobinado)
Curva S1 = para funcionamiento continuo
Curva S3 = para funcionamiento intermitente
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140 l 250
120420 118 200 1224 202
100 - - -51:-\\ S3IN_
E sot----- .__\ ERE i :——\
?-% 60- - T T :_ - ?‘% 100- ______ : - - - = \ 80 8
40.-@% 33,2 68 60,8 — 56,5
g Y R s ] (T R
| |
0 . } 0 y " ?
0 1790 3000 3190 0 1320 2000 2055 2190
Velocidad (min™) Velocidad (min-")
BCR8-0930-30-400 BCR8-1150-30-400
3007279 277 400 . |
45 338
2504 — — — L 350 ﬂv
S3'\ 3001~ - - 638
AZOO' ______ == Azso_ ______ I__\
£ I \ S | \
1509~~~ - - +———\ € 2004~ -~~~ ===
& 00493 _ _ _ 1773 - -\ 765 € 150 5= — = == = = = = 139
100 S 3 I'l:’: 100_&%,1 e o
sopms=9dE s 70 sole == ST3=ToEs E— =
0 ! ! 0 : : !
0 1310 2000 2090 0 1410 2000 2056 2150
Velocidad (min') Velocidad (min’')

@ BONFIGLIOLI

VECTRON
inffo@abina.com

TELF. 938052434 FAX. 938052544




SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR

Realimentacion con Resolver

A fin de lograr una precision de 1" de fluctuacion en el eje motor, en todos los servomotores de
las series BCR y BTD de Bonfiglioli se emplea un resolver para la realimentacion.

Servoacciona-
miento electrénico

Interfaz
resolver

rotor
(referencia)

bobinado
estator 1

S

N ‘; bobinado

estator 2

El uso de este tipo de transductor garantiza una precision absoluta del eje motor de + 4°, asi como

una fluctuacion maxima de 1"

Precision [min]

— & -Precision
fluctuacion

Amplitud
precision

Precision absoluta

Precision (&) = &ngulo eléctrico () - dngulo mecénico (6

mech)

Los convertidores pertenecientes a la serie ACTIVE de Bonfiglioli Vectron utilizan una interfaz
electronica sofisticada para captar las sefiales de accionamiento. El empleo de servomotores BCR
y BTD con estos convertidores reduce drasticamente los efectos de distorsion arménica de las
sefiales sinusoidales y mejora de forma notable tanto la precision absoluta como la precision de

rizado.

Los servomotores BCR y BTD pueden disponer de otros tipos de dispositivos de realimentacion si
se solicita. Si desea obtener mas informacién, péngase en contacto con el Centro de servicio para

accionamientos (DSC) de Bonfiglioli.

BONFIGLIOLI

@ VECTRON

TELF. 938052434 FAX. 938052544

inffo@abina.com



Ficha de datos del resolver

Fijo Giratorio Fijo

—_——

R1o

Estator Rotor Estator
Ve V2
R2o

Estator Fii
V1 ijo

S1 S3
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR

NUmero de polos 2
Relacion de transformacion 0.5+0.05
Tension de entrada TV s
Corriente de entrada 58 mA
Frecuencia de entrada 5 kHz
Desviacion de fase 8°
Tension cero 30 mV max
Impedancia Z,, (Q) 5j9
Impedancia Z,, (R) 70j85
Impedancia Z,, (R) 180 230
Impedancia Z; (€2) 170 200
Resistencia de CC (£10%) de rotor 40 Q
Resistencia de CC (10%) de estator 102 Q
Precision 10’
Precision de rizado 1" max
Temperatura de funcionamiento -55°C...+155°C
Velocidad maxima 20,000 min-'
Impacto (11 ms) < 100 m/s2
Vibracién (10 a 500 Hz) < 500 m/s2
Peso de rotor 259
Peso de estator 60 g
Inercia de rotor 0.02 x 104 kgm?
Aislamiento entre alojamiento/bobinado 500V min.
Aislamiento entre bobinado/bobinado 250V min.

Tecnologia de rotor

Impregnacion total

Tecnologia de estator

Impregnacion total

Longitud de estator

16.1 mm
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR Proteccion térmica PTC

~
Therm/PTC+ Therm/PTC-

BTD/B
/H 7/H /]

Resistencia [Q]

Todos los motores de las series BCR y BTD disponen de sensor de temperatura PTC integrado
para proteger los bobinados de temperaturas excesivamente altas que superan la capacidad
del aislamiento del motor, que es de clase F.

No se trata de sensores opcionales, sino que, de acuerdo con la norma DIN 44081, vienen
instalados de serie en todos los servomotores Bonfiglioli.

Para garantizar el cumplimiento de la norma EN 61800-5-1 relativa a la seguridad cuando los
motores estan conectados a un inversor de frecuencia, en el sensor PTC de los servomotores
BCR y BTD se utiliza la tecnologia de doble aislamiento.

El sensor de temperatura PTC consta de una resistencia ceramica especial cuyo valor hmico
varfa segun la temperatura del bobinado eléctrico, con el que se encuentra en contacto. Como
cada valor de temperatura genera una resistencia conocida, la corriente de salida se puede
utilizar para determinar la temperatura correspondiente cuando la resistencia recibe una tension
constante. Si la temperatura alcanza el limite establecido, el circuito que monitoriza la sefial
determina el momento en que es preciso interrumpir el suministro de potencia al motor para
evitar dafios.

PTC 111-K13-140°C

5000

4000 /
3000

2000 //
1000 //
|
0
130 135 140 145 150

Temperatura [°C]

La sefial de salida que genera el sensor PTC pasa a través de los pines 2 (PTC+) y 6 (PTC-) del
conector de sefial de 12 pines del motor junto con las sefiales del resolver.
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

Freno electromecanico (opcional) BTD - BCR | 47

Dado que los servomotores BTD y BCR acttan como dispositivos de accionamiento de cuatro
cuadrantes, estan disefiados para desarrollar un par con valor positivo cuando funcionan como
motores y un par negativo cuando hacen las veces de generador.

Por consiguiente, ambos son capaces de frenar la carga mecanica de forma dindmica y estatica
(par de parada) en cualquier punto de trabajo de la curva del motor correspondiente.

Para seleccionar el freno opcional, puede incluir el valor “FD24" en el campo correspondiente de
la denominacion del servomotor (consulte las paginas 8 y 9 del catalogo).

En el motor se puede instalar un freno en caso de que se suministre sin freno.

La bobina del freno funciona con corriente continua de 24 V.

La instalacion del freno aumenta la longitud del motor (consulte la dimension K en el esquema
de cada motor).

La activacion del freno (bloqueo del rotor) nunca debe ser efectuada cuando el motor esta girando.
El freno debe activarse siempre cuando se haya alcanzado la velocidad cero. Para lograr esto
recomendamos que la gestion del freno la realice el propio convertidor de frecuencia mediante
la funcién correspondiente.

Cuando el motor lleve el freno instalado, los conductores del freno estaran conectados al conector
de potencia junto al bobinado del motor.

Conector de potencia

Freno electromagnético

El freno electromecanico que se instala en el motor depende del tamafio del mismo, y presenta
un par de frenado diferente en funcion de las caracteristicas del motor.

Datos del freno| Unidad

Par Nm 2 45 9 18 2,0 45 9,0 180 | 360 | 360 | 1450
Alimentacion VDC 2 (+6%-10%)

Potencia w 1 12 18 2 1 12 18 2 2% 26 50
nominal

mg:‘c‘;"m de Kgem2 | 0,068 | 0,18 0,54 166 | 0,068 | 018 0,54 1,66 5,56 5,56 53,0
Peso Kg 0,440 | 059 | 0,820 | 1,080 | 015 | 047 | 0650 | 1,350 | 2860 | 3,250 | 9,500
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR Conectores eléctricos

Los servomotores BTD y BCR disponen de conectores de potencia y sefial necesarios, incluso en
las configuraciones basicas.

Los conectores se encuentran situados en una posicion facilmente accesible en la parte superior
trasera del motor.

Aunque los conectores son de disposicion vertical por defecto, también existen conectores acodados
orientados hacia la brida (tipos PA y CA) o en direccion contraria a la brida (tipos PB y CB).
También se dispone de conectores acodados orientables (tipos PTy CT).

Orientacion vertical (por defecto) Orientacion hacia la brida
(PAXx y CAxx)

Orientacion en direccion contraria a Orientacion variable
la brida (PBxx y CBxx) (giratorio, PTxx y CTxx)

Todos los conectores del motor son conectores macho, totalmente compatibles con
los correspondientes conectores hembra de los cables suministrados como accesorio.
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

Esquema de los conectores BTD - BCR

Detalle de los conectores del motor Conector de sefial

En la imagen se muestran los conectores verticales convencionales. La distribucion de los pines : Conector de
no depende del tipo de conector, sino que es la misma en todos los conectores, incluso los ] potencia

horizontales y giratorios.

Conector de potencia (motor + freno)

Los conectores de potencia llevan pines que transmiten corriente al motor y al freno, sin importar si el modelo de motor lleva
realmente freno o no.

En el esquema de la tabla siguiente, los pines estan distribuidos en dos grupos de cuatro, segun seccion de conductor.

Motor + freno
Conector de potencia (macho) Clavija Descripeitn
1 Fase U
Fase V
Fase W
Tierra / SL

4
3
2
C Freno +
D
A
B

Freno -

Tipo: Interconte, type B, size. 1, 4+4 polos

. , /
Intercontec, type B, size. 1,5, 4+4 polos (solo BCR8) ne/resenva

nc/ reserva

Conector de senal (resolver + sensor PTC)
Los conectores de sefial llevan pines para el resolver y el sensor PTC, que es un componente interno estandar de todos los motores.

Resolver + PTC
Conector de resolver + PTC (macho) Clavija \ Descripcion
3 Cos + (S4)
Cos - (52)
Sin + (S1)
Sin - (S3)
Ref + (R2)
Ref - (R1)
Therm / PTC +
Therm / PTC -

Tipo: Intercontec, type A, 12 polos

AN |O (U ||~ |
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SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

BTD - BCR Servocables (accesorios)

Diagrama por blogues de
los servoaccionamientos
Bonfiglioli

El término “servocable” hace referencia a las mangueras eléctricas que permiten conectar los
servomotores de Bonfiglioli a los correspondientes convertidores.

Para cada tamafio de servomotor de las series BTD y BCR hay disponible un juego de servocables
de potencia y de sefial de realimentacion.

Los servocables de Bonfiglioli pertenecen a una de estas dos categorfas: “potencia” y “sefial”.
Todos los cables se encuentran disponibles en tres longitudes:

-3m

-5m

- 10m

A su vez, los cables de potencia se pueden dividir en cables para sistemas “sin freno” y “con
freno”. Estos Ultimos se pueden utilizar tanto con servomatores normales como con servomaotores
con freno.

Los cables de sefial transmiten las sefiales del resolver y el sensor de temperatura PTC.

potencia

freno
Convertidor de Servomotor
frecuencia BCR/BTD

Realimentacion + PTC

eceee
YY)

Bonfiglioli ofrece 27 tipos diferentes de servocables, con longitud y didmetro de conductores
variable en funcion de las siguientes caracteristicas:

x (1.5 mm?) 3 metros 40MC0315
x (1.5 mm?) 5 metros 40MC0515
X (1.5 mm?) 10 metros 40MC1015
X (2.5 mm?) 3 metros 40MC0325
X (2.5 mm?) 5 metros 40MC0525
. X (2.5 mm?) 10 metros 40MC1025
Cables de potencia (sélo motor) X @ mmd) 3 metros A0MC0340
X (4 mm?) 5 metros 40MC0540
X (4 mm?) 10 metros 40MC1040
X (10 mm?) 3 metros 40MC03100
x (10 mm?) 5 metros 40MC05100
X (10 mm?) 10 metros 40MC10100
x (1.5 mm2) + 2 x (1.0 mm?) 3 metros 42MBC0315
x (1.5 mm2) + 2 x (1.0 mm?) 5 metros 42MBC0515
X (1.5 mm2) + 2 x (1.0 mm?) 10 metros 42MBC1015
X (2.5 mm2) + 2 x (1.0 mm?) 3 metros 42MBC0325
. X (2.5 mm?) + 2 x (1.0 mm?) 5 metros 42MBC0525
Cables de potencia (motor + freno) X (2.5 mm?) + 2 x (1.0 mm?) 10 metros 42MBC1025
X (4.0 mm2) + 2 x (1.5 mm?) 3 metros 42MBC0340
X (4.0 mm2) + 2 x (1.5 mm?) 5 metros 42MBC0540
X (4.0 mm2) + 2 x (1.5 mm?) 10 metros 42MBC1040
X (10 mm2) + 2 x (1 mm?) 3 metros 42MBC03100
x (10 mm?2) + 2 x (1 mm?) 5 metros 42MBC05100
x (10 mm?2) + 2 x (1 mm?) 10 metros 42MBC10100
x (0.25 mm?) 3 metros 8RTC0325
Cables de seiial (resolver + sensor PTC) x (0.25 mm?) 5 metros 8RTC0525
X (0.25 mm?) 10 metros 8RTC1025
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Servocables (accesorios)

SOLUCIONES PARA PROCESOS Y
AUTOMATIZACIONES INDUSTRIALES

Cable de potencia sélo para motor (tipo 40MCXXXX):

Lado convertidor

Lado servomotor

—

w/ |/ (]

%J
(1,5mm?) (2,5mm?) (4mm?) (10 mm?)

130 - 140 - 160 - 190 mm

[/

(| zzz AA xxx ||

3m-5m-10m

Cable de potencia para motor y freno (tipo 42MBCXXXX):

Lado convertidor
230-250-270-310

Lado servomotor

(1,5mm2) (2,5 mm?) (4 mm2) (10 mm?)

130 - 140 - 160 - 190 mm

Oy m—

(| zzz aa xxx ||

3m-5m-10m

Cable de sefal para resolver y PTC (tipo 8RTCXXXX):

Lado convertidor

Lado servomotor

=[]

[/

3m-5m-10m

[ zzz Aaa xxx ||
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